IDi ha implementado nuevas tecnologias en respuesta a las necesidades de medicion
acuatica,.desarrollando un equipo propio para un trabajo conveniente, eficiente y preciso.
Su piloto automatico le permite ejecutar misiones para el seguimiento de lineas de
navegacion precisas y perfectamente orientadas, las cuales son disefiadas previamente por
el personal especializado, aumentando la calidad de los datos obtenidos y garantizando su
completa homogeneidad. Estos datos son posteriormente procesados y corregidos tomando
en cuenta los sensores de movimiento inercial a bordo del HydroSurveyor.

Es la solucion ideal para intervenir en medios de dificil acceso, con dimensiones restringidas o
peligrosas para el ser humano, como lugares demasiado angostos para el transito de
embarcaciones tripuladas y por lo tanto imposible poder hacer una seccién transversal con
ecosonda.

Garantiza la repetibilidad de las misiones con precisién centimétrica para hacer un seguimiento de
la evolucion del terreno o la modificacion de fondos.

Permite compensar las diferencias provocadas por movimiento de oleaje en1a medicién.
Velocidad de navegacion ajustable en funcion de la ecosonda a utilizar.



Eslora
Manga
# de Propulsores
Propulsiéon
Autonomia

Modos de vuelo

Velocidad de crucero

Especificaciones Técnicas

650mm
450mm
2
Eléctrica
+90 minutos
3 nudos
Manual / Automatico

Cobertura para batimetria >15 Ha*
Distancia lineal 10km
(((,))) Rango de comunicacién 2Km
Frecuencia de operacion 900 MHz / 2.4GHz
@ Georreceptor GPS, GLONASS, RTK
Precision +0.5m
Tipo Bateria LiPo
Bateria 14.8V 20 AH
Ecosonda
Frecuencia 200kHz
S Angulo de cono 8°
St Rango minimo 0.4m
Rango maximo 200m
Resolucién 0.01m
Precision 0.25% @ 200m

*rendimiento por bateria, sujeto a requerimientos de resolucion y condiciones climaticas
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